
 پیشگفتار 

 .اید، سپاسگزاریمرا انتخاب کرده SAM شده توسط شرکتعرضه  قابلیت و کاربرد پیشرفتهبا  S280 از اینکه اینورتر سری

 .تاس S280 استفاده از اینورترهای سری سریع و آسان  این راهنما، راهنمای

عملکرد محصول و همچنین حفظ ایمنی کاربران و تجهیزات، لطفاً برای استفاده صحیح از این سری اینورترها، اطمینان از بهترین 

این راهنما را به دقت مطالعه فرمایید. استفاده نادرست ممکن است منجر به بروز  S280 پیش از استفاده از اینورترهای سری

 .طرات جانی و جراحات شودها و خرابی دستگاه شده، عمر مفید آن را کاهش داده و حتی باعث آسیب به تجهیزات و خناهنجاری

طور صحیح نگهداری نمایید تا در زمان تعمیرات و نگهداری این راهنمای کاربری همراه با دستگاه ارائه شده است. لطفاً آن را به

 .بعدی مورد استفاده قرار گیرد. با توجه به بهبود مداوم محصولات، تمامی اطلاعات ممکن است بدون اطلاع قبلی تغییر کند

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 اندازی ساده اینورتر عملکرد و راه 

 عملکرد اصلی پنل  5.1

بار  (monitoringنظاارت )پنل درایو فرکانس )اینورتر( علاوه بر کنترل ابتدایی روشن و خاامو،، دو عملکارد اصالی دیگار دارد  

وضعیت پارامترهای عملکردی و همچنین بررسی و تغییر پارامترهای داخلی دستگاه. بر این اساس، پنل عملیاتی به دو حالت کااری 

 .و حالت تغییر/بررسی پارامتر (monitoringنظارت )شود  حالت تقسیم می

ثانیاه باه حالات   3دهاد و پاس از  نشاان میهنگام روشن شدن دستگاه، نمایشگر اصلی لوگوی مختصر شرکت را از راست به چپ  

باه ) دهادگردد. در همین زمان، ستون نمایش کمکی شماره سریال درایو فرکانس را به طور ثابت نمایش مینمایش معمولی باز می

دهاد )بارای مثاال را نماایش می "S" و "T" باه جاز ثانیاه، اطلاعاات مادل درایاو فرکاانس 3و پاس از  "S-580" عنوان مثال

گاردد. در ایان زماان، پارامترهاای عملیااتی کاه در پنال نماایش داده ثانیه، نمایش به حالت عادی باز می  3(. پس از  "4.0037"

ها در شوند. اگر های  عملکلای روی دکماهتعیین می [F0.0.13] و [F0.0.12] شوند، توسط پارامترهای داخلی درایو فرکانسمی

 .گرددمعمولی باز می (monitoringظارت )ندقیقه انجام نشود، پنل به حالت  1مدت  

 مراجعه کنید( 3. )برای مشاهده ظاهر پنل عملیات به فصل 

 

 توضیحات پنل 

 

 

 



 

: توابع کلیدها 1-5جدول   

 توابع  آیتم 

 .شده اینورتر فرکانسنمایش پارامترهای وضعیت عملیاتی و پارامترهای تنظیم نمایشگر دیجیتال اصلی 

 .شده اینورتر فرکانسنمایش پارامترهای وضعیت عملیاتی و پارامترهای تنظیم دیجیتال کمکی نمایشگر 

A, Hz, V, % 

)ولت(.   V،  ( هرتز)   Hzآمپر،  A :های نمایشگر دیجیتال اصلی. واحدهای مربوطه عبارتند ازگیری دادهنمایش واحد اندازه

 شودواحد ترکیبی به صورت زیر تعریف می  دهد. درصد )%( واحد ترکیبی را نشان می

: Hz+A = RPM؛ V+%=sec   ،A+V=Min 

FWD, REV  دهنده عملیات فرکانس معکوس یا عادی و خروجی ولتاژ استنشان  نمایشگروضعیت عملیاتی. چشمک زدن این   نمایشگر. 

PANEL/REMOTE 

فرمان از پنل  به معنای گرفتن   روشن بودن شاخص است فرمان از ترمینال خارجی  به معنای گرفتن   خامو، بودن شاخص  

یافته( یافته یا کارت عملکرد توسعه  فرمان از رابط ارتباطی )یا کارت ارتباطی توسعهنمایشگر. چشمک زدن  میباشدعملیاتی 

 .معتبر است

ALARM 

 هشدار  نمایشگر 

دهنده وضعیت هشدار است. لازم است که مشکلات شناسایی و برطرف شوند؛ در غیر این صورت،  نشان  نمایشگراین  روشن بودن 

 .اینورتر فرکانس ممکن است دچار خرابی شود و خامو، گردد

 

شود، زمانی که کانال فرمان عملیاتی اینورتر فرکانس به کنترل پنل ارسال می فرواردبا فشردن این کلید، فرمان عملیات 

   or ([F0.3.34])=0 ([F0.3.33]) . یاتی تنظیم شده باشدعمل

 

انتخاب شده و   ([FF.4.42=# # # 0]) شود، زمانی که عملکرد معکوسبا فشردن این کلید، فرمان عملیات معکوس ارسال می

همچنین با   .(0=[F0.3.34] یا [F0.3.33]) کانال فرمان عملیاتی اینورتر فرکانس به کنترل پنل عملیاتی تنظیم شده باشد

انتخاب شده   ([FF.4.42=# # # 1]) شود، زمانی که عملکرد اینچینگفشردن این کلید، فرمان عملیات اینچینگ ارسال می

 .باشد

 

رود؛ و با فشردن این کلید در  با فشردن این کلید در وضعیت عملیاتی، اینورتر فرکانس به حالت توقف مطابق با تنظیمات می

 .گرددت خطا، اینورتر فرکانس بازنشانی شده و به وضعیت توقف عادی بازمیوضعی

 

 .عادی برسد (monitoringنظارت )گردد تا به حالت  در هر وضعیت، با فشردن این کلید به وضعیت سطح قبلی باز می

 

عملکرد و مجموعه پارامترهای نظارتی  در وضعیت تغییر پارامتر، این کلید برای جابجایی بین مجموعه پارامترهای تنظیم 

 :شودطور متوالی مقادیر زیر در ستون نمایش کمکی نمایش داده میشود. با فشردن این کلید، بهاستفاده می

 EROM شدهمقدار ذخیره •

 سازی دستگاه مقدار در زمان فعال •

 مقدار پشتیبان پنل •

 .شوندمیاین مقادیر به ترتیب در ستون نمایش کمکی ظاهر 

 

 

های اصلاح شده با ای که قصد ویرایش آن را دارید از راست به چپ انتخاب کرد. بیتتوان بیت دادهبا فشردن این کلید، می

 .شوندزن نشان داده مینمایشی چشمک



 

 
های اصلاح شده با کرد. بیتای که قصد ویرایش آن را دارید از چپ به راست انتخاب  توان بیت دادهبا فشردن این کلید، می

 .شوندزن نشان داده مینمایشی چشمک

 

 ها کلید تغییر داده 

 .شوداین کلید برای تغییر کد عملکرد یا پارامترها استفاده می

توان مقدار تنظیم دیجیتال را مستقیماً با استفاده از این کلید در  اگر حالت تنظیم دیجیتال در حال حاضر تنظیم شده باشد، می

 .عادی تغییر داد (monitoringنظارت )حالت  

 

 کلید تغییر عملکرد کنترل محلی، ترمینال و ارتباطات 

توانند از طریق تنظیمو کنترل ارتباطات میکلید، کنترل ترمینال خارجی عملکردهای کنترل صفحه  [F0.0.11]=##1##   به

رود(شود و پس از قطع برق از بین مییکدیگر سوئی  شوند )وضعیت سوئی  ذخیره نمی . 

 

   OK کلید

بعدی وارد  شوند( و به منوی عملکرد سطح  کند )پارامترها در حافظه داخلی ذخیره میوضعیت و پارامترهای فعلی را تأیید می

 .شودمی

. 

 های عملیاتی پنل عملکردهای اصلی و رو،  5.2

 عملکردهای اصلی پنل  5.2.1

، خامو، کردن، بازنشانی خطا، تغییر و   پنل عملیاتی علاوه بر عملکردهای اساسی مانند عملیات رو به جلو، عملیات معکوس

 .باشدبر پارامترهای وضعیت عملیاتی، دارای عملکردهای ویژه دیگری نیز می (monitoringنظارت )جستجوی پارامترها و 

 کپی کردن پارامترها 

پی کرده و به طور دائمی  دهد که پارامترهای داخلی اینورتر فرکانس را به پنل عملیاتی ک این پنل عملیاتی به کاربران امکان می

توانند پارامترهای تنظیمات ذخیره کنند )فقط پارامترهای داخلی که برای کاربران قابل دسترس هستند(. به این ترتیب، کاربران می

ی شده در پنل عملیاتی تأثیرگیری گیری کنند. پارامترهای پشتیبانمعمول خود را برای مواقع اضطراری در پنل عملیاتی پشتیبان

 .توانند به صورت جداگانه بررسی و تغییر یابندبر عملکرد اینورتر فرکانس ندارند و می

کند و پنل  کلید شروع به خواندن پارامترهای داخلی اینورتر فرکانس میتنظیم شود، صفحه  ####1=[F0.0.08] هنگامی که

گیری پارامتر، حالت نمایش به طور س از اتمام پشتیباندهد. پ ای نمایش میعملیاتی فرآیند خواندن پارامترها را به صورت لحظه 

تواند در هر زمان با  گیری پارامتر، عملیات میگردد. در طول فرآیند پشتیبانعادی بازمی (monitoringنظارت )خودکار به حالت 

 .عادی تغییر خواهد کرد (monitoringنظارت )فشار دادن کلید متوقف شود و نمایش به حالت  

 .مراجعه کنید 8صورت وقوع اطلاعات هشدار، لطفاً به فصل در 

 

 کپی/نوشتن پارامتر )دانلود پارامتر( 

شده را به حافظه داخلی اینورتر فرکانس کپی کنند )فقط  گیری دهد که پارامترهای پشتیباناین پنل عملیاتی به کاربران امکان می

توانند پارامترهای تنظیمات معمول خود را که در پنل ( و کاربران میپارامترهای داخلی که برای کاربران قابل دسترس هستند

 .باره بدون نیاز به تغییر جداگانه وارد اینورتر فرکانس کنندگیری شده است، یکعملیاتی پشتیبان



ع به کپی  کلید شرودر حالت توقف تنظیم کند، صفحه  3 1  #  #یا  2 1 # #را به مقادیر  F0.0.08 زمانی که اینورتر فرکانس

ای نمایش  کردن را به صورت لحظه کند و پنل عملیاتی فرآیند کپیشده به اینورتر فرکانس میگیری کردن پارامترهای پشتیبان

 .گرددعادی بازمی (monitoringنظارت )کردن، حالت نمایش به طور خودکار به حالت دهد. پس از اتمام فرآیند کپیمی

شده رها شوند و  تواند در هر زمان با فشار دادن کلید متوقف شود تا پارامترهای کپیتر، عملیات میکردن پارامدر طول فرآیند کپی

 .مراجعه کنید 8عادی تغییر یابد. در صورت وقوع اطلاعات هشدار، لطفاً به فصل  (monitoringنظارت )حالت نمایش به حالت 

 

 بررسی و تغییر پارامترهای داخلی 

  های معمول با فشار دادن کلید توانند طبق رو،عادی، پارامترهای داخلی اینورتر فرکانس می ( monitoringنظارت )در حالت 

 .بررسی و تغییر داده شوند 

 قفل کردن و باز کردن قفل پنل 

را می :قفل کردن .1 پنل  عملکردهای کلیدهای  یا تمامی  از  پارامتر کاربردیبخشی  از طریق تنظیم  قفل  F0.0.11 توان 

 .اگر این پارامتر در حالت قفل پنل تنظیم شود، پنل بلافاصله پس از روشن شدن مبدل فرکانس قفل خواهد شدکرد. 

را فشار داده و نگه دارید، سپس    OK  دقیقه، باید کلید   ۵طور موقت به مدت  برای باز کردن قفل پنل به :باز کردن قفل .2

طور خودکار به دقیقه، پنل به  ۵دم فشار کلید در طی  را فشار دهید. در صورت ع     ثانیه دوباره کلید  ۵در عرض  

 .حالت قفل باز خواهد گشت

باز  "باید در حین باز کردن موقت قفل پنل به وضعیت   [F0.0.11] طور کامل، پارامتر قفل پنلبرای باز کردن قفل پنل بهنکته   

 .تغییر یابد " قفل شده

 

 PANEL/REMOTE عملکرد کلید 

 

 حالتقرار دارد. در حالت فعال شدن عملکرد و در  [F0.0.11] تحت تاثیر پارامتر کاربردی  PANEL/REMOTE عملکرد کلید 

  ترمینال → عملیاتی   پنل"توان کانال فرمان عملیاتی را به ترتیب از می PANEL/REMOTE، با فشردن کلید نظارت معمولی

  که دهدمی نمایش را انتخابی فرمان  کانال ،  PANEL/REMOTE نشانگر. داد تغییر " عملیاتی  پنل →  ارتباطی رابط → محلی

ثانیه فشرده شود،   ۳فشرده نشود یا پس از   ESC ثانیه معتبر خواهد بود. در صورتی که کلید ۳ ظرف OK کلید فشردن صورت در

 .گرددتغییر کانال لغو شده و به وضعیت اولیه باز می

فرض به  به طور پیش  "رابط ارتباطی"باشد،    " ترمینال محلی"یا    " پنل عملیاتی" هنگام تغییر کانال دستور، اگر تنظیم اولیه  نکته   

 .تنظیم خواهد شد  (MODBUS) عنوان میدان باس مدباس محلی



 متود عملکرد پنل 

شود. پس از خامو، و روشن شدن اینورتر کند، به طور دائم ذخیره نمینال فرمان عملیاتی که توسط این عملکرد تغییر میکا

فرکانسی، به تنظیمات اولیه باز خواهد گشت. برای تغییر دائمی کانال فرمان، پارامترهای کاربردی مرتبط با اینورتر باید اصلاح  

 .شوند

 



 

 

 

 



 پارامترهای وضعیت دسترسی به 

 

 



 :دهد، ستون نمایش کمکی به صورت متوالی مقادیر زیر را نمایش میMode تذکر  در این وضعیت، با فشردن متوالی کلید

 فرض نظارت کمکی )وضعیت اولیه(پارامترهای پیش •

 EROM مقادیر عددی ناحیه •

 مقادیر پارامترها در هنگام روشن شدن اولیه  •

 پارامترهای پشتیبان در پنل عملیاتی  •

پارامترهای پشتیبان "و  "مقادیر پارامترها در هنگام روشن شدن اولیه"، "EROM مقادیر عددی ناحیه"مقادیر عددی زمانی که 

 . زن نمایش داده خواهند شدشوند، به صورت چشمک نمایش داده می  "در پنل عملیاتی

 

 فرکانس اندازی ساده اینورتر  راه  5.3 

 تنظیمات اولیه   5.3.1

 انتخاب حالت کنترل  ●

حالت   .V/F و کنترل PG ، کنترل برداری باPG بدوندارای سه حالت کنترل است  کنترل برداری  S280 اینورتر فرکانس

 .شودانتخاب می F0.0.09 کنترل عملیات از طریق پارامتر کاربردی

 PG بدون    کنترل برداری 0حالت  •

شود. این  حالت، کنترل برداری بدون استفاده از سنسور سرعت، که به آن کنترل برداری حلقه باز نیز گفته میدر این 

اندازی بالا و دقت بالای کنترل سرعت وجود دارد،  هایی که انکودر نصب نشده است و نیاز به گشتاور راهحالت در مکان

 .تواند این نیازها را برآورده کندی نمیمعمول V/F شود. در این حالت، حالت کنترلاستفاده می

 PG   کنترل برداری با1حالت  •

شود. این  در این حالت، کنترل برداری با استفاده از سنسور سرعت، که به آن کنترل برداری حلقه بسته نیز گفته می

 .مناسب استتر گشتاور و دقت بالاتر در کنترل سرعت دارند،  هایی که نیاز به پاسخ سریعحالت برای مکان

 V/F   حالت کنترل2حالت  •

هایی که اینورتر فرکانس بیش از یک موتور را کنترل  تواند در مکان، میV/F این حالت علاوه بر کاربرد معمولی کنترل

 .کند، استفاده شودمی

از  حالت و  است  متفاوت  آن  کنترلی  نیازهای  و  موتور  نوع  به  توجه  با  فرکانس  اینورتر  کنترل  پارامترهای  تنظیم   طریق 

F0.0.09=####    می سه شودانتخاب  القایی  موتور  که  محلی  در  مثال،  عنوان  به  می.  استفاده  میفاز  تنظیمشود،  با      توان 

F0.0.09=###0 می استفاده  سرعت  سنسور  و  است  نیاز  مورد  بالا  کنترل  دقت  که  جایی  در  کرد.  انتخاب  را  حالت  شود،  این 

 .برای انتخاب حالت کنترل برداری حلقه بسته با سنسور سرعت بهره برد F0.0.09=##1# توان از تنظیممی

 (F0.2.25) انتخاب کانال ورودی فرکانس ●

 .حالت تنظیم فرکانس برای هر کانال است 29دارای  S280 اینورتر فرکانس



 [F0.3.33]  کانال ورودی فرمان عملیاتی ●

 عملیات ساده    5.3.2

 .ممنوع است  اکیدااینورتر فرکانس   U ،V ،W هایخروجیاتصال سیم برق به 

 کشی ساده اتصال سیم 

 

 

 ( کنترل برداری غیر القایی )  SVC عملکرد 

کیلووات شرح داده شده    7.5فاز کیلووات برای کنترل یک موتور القایی سه 7.5اندازی اینورتر فرکانسی در این بخش، نحوه راه

 .شود تا عملکرد بهینه حاصل شودپارامترهای مختلف موتور و اینورتر به دقت پیکربندی میاست. در این تنظیمات، 

 موتور  پلاک    مشخصات نام 

 

 

 مقدار  ویژگی 

 کیلووات  7.5 توان نامی 

 ولت 380 ولتاژ نامی 

 آمپر  15.4 جریان نامی 

 هرتز 50.00 فرکانس نامی 

 دور در دقیقه 1440 سرعت نامی 

 PPR 1000 پالس انکودر 



  SVC اندازی در حالتمراحل راه 

 ها اتصال سیم .1

o  ها را متصل کنیدکشی، تمامی سیم5-3مطابق با شکل. 

 تأمین برق .2

o ها، برق را وصل کنیدکشیپس از بررسی صحت سیم. 

 تنظیم پارامترها  .3

o [F0.0.09] = 0000    تنظیم کنترل برداری غیر القایی (SVC) 

o [F0.0.00] = 0001    اعمال پارامترهای ماکرو و تنظیم دیجیتالی از پنل عملیات 

o [F2.0.00] = 7.5     توان نامی موتور 

o [F2.0.01] = 380      ولتاژ نامی موتور 

o [F2.0.02] = 15.4    جریان نامی موتور 

o [F2.0.03] = 50.00     فرکانس نامی موتور 

o [F2.0.04] = 1440     موتورسرعت نامی 

 :شروع به کار اینورتر .4

 .را فشار دهید  FWDبرای شروع، دکمه 

پارامترهای   که  صورتی  موتوردر  شناسایی   (F2.0.00 ~ F2.0.04) پلیت  فرآیند  باشند،  کرده  تغییر  قبلی  مرحله  در 

و ستون نمایش کمکی،  هرتز را خروجی خواهد داد    0اینورتر فرکانس  .شودطور خودکار آغاز میپارامترهای استاتیک اولیه به 

زمانی که نمایش جریان ثابت   .مستقل است F0.0.13 که در این مرحله از پارامتر جریان خروجی کنونی را نمایش خواهد داد

 .شودخودکار تکمیل شده و عملیات آغاز می تیونینگبرسد، فرآیند  0.0شود و مقدار آن به 

 :افزایش فرکانس تنظیم شده .5

در این حالت، فرکانس خروجی اینورتر افزایش خواهد یافت   .را فشار دهید تا فرکانس تنظیمی افزایش یابد دکمه 

 .افزوده خواهد شدو سرعت موتور 

 :مشاهده عملکرد موتور .6

قطع  عملکرد موتور را مشاهده کنید. در صورتی که هر گونه ناهنجاری مشاهده شود، فوراً عملیات را متوقف کرده و برق را 

 .پس از شناسایی علت مشکل، دوباره عملیات را آغاز کنید .کنید

 :کاهش فرکانس تنظیمی .7

 .را فشار دهید تا فرکانس تنظیمی کاهش یابد "Data Modification"دکمه 



 :متوقف کردن عملیات و قطع برق  .8

 .را فشار دهید STOP/RESET  برای متوقف کردن عملیات و قطع برق، دکمه

 بردار القایی  VC عملیات

، باید پارامترهای اضافی زیر  SVCبردار القایی، علاوه بر پارامترهای مورد نیاز برای عملیات  VCاندازی اینورتر در حالت برای راه 

 .نشان داده شده است 4-5کشی مربوطه در شکل نیز تنظیم شوند. دیاگرام سیم

 

 :VC پارامترهای مورد نیاز برای تنظیم عملیات

1. [F0.0.09] = 0010 

 .به معنی انتخاب حالت کنترل بردار القایی است 0010تنظیم این پارامتر به  ✓

2. [F8.0.04] = 0 

 .، به معنای غیر فعال بودن فیدبک سرعت از موتور است0انتخاب کانال فیدبک سرعت به مقدار  ✓

3. [F8.0.05] = 1000 

 .شودتنظیم می 1000چرخش موتور به مقدار  در هر (Encoder) های این پارامتر برای تنظیم تعداد پالس ✓

4. [F8.0.06] 

مشاهده شد، این پارامتر باید به   F/R (Forward/Reverse) ایاگر در هنگام شروع عملیات، لرز، دوره ✓

 .تنظیم شود 1مقدار 

 .مشکل را رفع کرد   Bو  Aهای  کشی پالستوان با تعویض سیمیا می ✓

 

 :کشیدیاگرام سیم

 SVC طور کامل نمایش داده شده است. سایر عملیات مشابه عملیاتبه 4-5در شکل  VC کشی مربوط به عملیاتسیمدیاگرام 

تواند با دقت بالاتری  اندازی شده و میراه بردار القایی VCبا انجام این تنظیمات، اینورتر به طور کامل در حالت .انجام خواهد شد

 .ام دهدکنترل موتور را انج  SVCنسبت به حالت

 بالا  carrierفرکانس باری موتور تحت  رفع نوسان در حالت بی 

بالا، نوسانات جزئی در عملکرد  carrierبار( باشد، ممکن است در هنگام کار با فرکانس در شرایطی که موتور کاملاً بدون بار )بی

 .مشاهده شود

 .کاهش دهیدرا carrier  شده فرکانس  در چنین مواقعی برای رفع مشکل، لطفاً مقدار تنظیم

 :پارامتر مربوطه



• [F1.1.13] 

 .شوداستفاده می کریراین پارامتر برای تنظیم مقدار فرکانس 

 .رسدحداقل می باری موتور بهبا کاهش مقدار این پارامتر، عملکرد سیستم پایدارتر خواهد شد و نوسانات در حالت بی

 S-280درایو وایرینگ  نقشه  

 

 

 نکات مهم وایرینگ 

• AI1 های آنالوگ ولتاژی است.مخصوص ورودی 

• AI2 های آنالوگ جریانی است. مخصوص ورودی 

 به شبکه برق متصل گردد. U,V,Wهای  به هی  عنوان نباید خروجی •



 normallyو به ترتیب برای    ای درایو میباشد.مربوط به خروجی های رله TCو  TA ،TBهای ترمینال •

open  و normally close .میباشند  

 
 

 نوع ترمینال  نام ترمینال  عملکرد 

 ورودی دیجیتال  1KHz DI1~DI5کمتر از  ، فرکانس ورودیCM بسته شدن مؤثر با ترمینال

 OC ، خروجی نوع(Optical Coupling) سازی نوریایزوله

(NPN) 1کمتر از ، فرکانس خروجیKHz ،حداکثر   :ولتاژ قابل تحمل

 آمپرمیلی 50تا   SINK  : 0ظرفیت جریان ، ولت 0~24
DO خروجی دیجیتال 

 ولت  10تا   0 :ولتاژ ورودی

 کیلو اهم  100برابر یا بیشتر از  :امپدانس ورودی
AI1 

 ورودی آنالوگ 
 آمپرمیلی 20تا  0 :ورودیجریان 

 اهم  250 :مقاومت ورودی
AI2 

 خروجی آنالوگ  AO آمپرمیلی 20تا  0( یا 10mAولت )ظرفیت بار  10تا  0خروجی  

 :منبع تغذیه برای پتانسیومتر خارجی

 آمپرمیلی 10جریان خروجی  
+10V 

 منبع تغذیه کمکی 

 100mA +24V جریان خروجی ،ولت 24منبع تغذیه 
 :ظرفیت کنتاکت

با   AC ولت :(Normally Open)240 کنتاکت باز •

 آمپر  2جریان 

    ولت240   :(Normally Closed) کنتاکت بسته •

AC  آمپر 1با جریان 

TA 

 TB ریزی خروجی رله قابل برنامه

TC 

 10V GND+، و AI1 ،AI2 ،AO ترمینال مشترک برای
 های مشترکترمینال

 24V CMورودی دیجیتال/خروجی دیجیتالترمینال مشترک 

 

 

 

 

 

 

 



 شرح پارامترهای مهم  

 

Change 
Limit 

Minimum 
Unit 

Factory 
default 

description Name 
Function 

code 

2 1 0020 

این بخش رزرو شده و   :(Reserved) واحد یکان  •

 .شودتغییری در آن اعمال نمی

نوع حالت کنترلی   :(Control Mode) دهگان واحد   •

 :کند اینورتر را تعیین می

باز   کنترل برداری حلقه(/  SVCمد )   0 ❖

(open -loop vector) 

بسته  کنترل برداری حلقه (/  VCمد )   1 ❖

(close -loop vector) 

 V/F  مد کنترلی 2 ❖

 

انتخاب حالت  

 کنترل
F0.0.09 

 1 0 

 پنل عملیاتی   0  

 ترمینال کنترل خارجی   1  

تنظیمات کارت توسعه   / MODBUS فیلدباس  2  

 استاندارد 

 F0.3.33 فرمان کنترل

 1 0 

 تنظیم دیجیتال پنل )حفظ مقدار پس از توقف(   0  

 تنظیم دیجیتال پنل )پاک شدن مقدار پس از توقف(   1  

تنظیم دیجیتال پنل )حفظ مقدار پس از توقف و    2  

 سازی پس از قطع برق( ذخیره

 تنظیم از طریق پتانسیومتر شاتل پنل  3  

ترمینال )حفظ مقدار پس از   UP/DW تنظیم  4  

 توقف( 

ترمینال )پاک شدن مقدار پس از   UP/DW تنظیم  5  

 توقف( 

ترمینال )حفظ مقدار پس از توقف   UP/DW تنظیم  6  

 سازی پس از قطع برق( و ذخیره

ترمینال )حفظ در حالت   UP/DW دوطرفهتنظیم   7  

 پس از توقف(  طرفهدو 

ترمینال )حفظ در حالت   UP/DW تنظیم دوطرفه  8  

 سازی پس از قطع برق( پس از توقف و ذخیره طرفهدو 

 AI1 ورودی آنالوگ  9  

 AI2 ورودی آنالوگ   10  

 AI3 ورودی آنالوگ   11  

 قطبیدو  AI1 تنظیم توسط ورودی آنالوگ   12  

 دو قطبی AI3 تنظیم توسط ورودی آنالوگ   13  

 Fin ورودی پالس   14  

کانال تنظیم 

 فرکانس 
F0.2.25 



 تنظیم توسط ورودی پالس )دو قطبی( : 15  

 MODBUS (SET1 ) مقدار تنظیمی فیلدباس   16  

 MODBUS (SET2 ) مقدار تنظیمی فیلدباس   17  

   AI1+AI2 18    

  AI2+AI3 19    

   AI2 + ورودی پالس Fin 20    

    AI1*AI2/rail-to-rail input (10V) 21  :  

   AI1 / AI2 22   

فرآیند  PID 23 خروجی     

رزرو شده  24     

فرکانس اجرای اختلال   25  

   ایفرکانس اجرای خودکار چند مرحله  26    

ای انتخابی ترمینالفرکانس چند مرحله  27     

SAI1 ورودی آنالوگ مجازی   28   

SAI2 ورودی حالت مجازی    29   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


